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(54) Brems-Kniegelenk 

(57) Kniegelenk mit einem Schaft (3000), der ein ro- 
tierendes Teilstuck (2000) in einem Grundkorper anord- 
net, wodurch sich der Grundkorperabschnitt (1000) im 
Verhaitnis zum Schaft (3000) drehen kann, und wobei 
das rotierende Teilstuck (2000) mit einem Einweglager 
(2300) versehen ist, durch das sich das rotierende Teil- 



stuck (2000) schnell entgegengesetzt zum Uhrzetger- 
sinn in seine ursprungliche Position zuruckbewegen 
kann, und das eine Dampfungseinrichtung (5000) und 
eine starkere Reibung anwendet, damit sich das rotie- 
rende Teilstuck (2000) im Uhrzeigersinn langsam dreht, 
wodurch ein Behinderter kunstliche GliedmaRen be- 
quem und leicht steuern und benutzen kann. 
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Beschreibung 

[0001] Es ist bekannt, daB Behinderte seit kurzem 
kunstliche GliedmaBen benutzen, um sich leichter zu 
bewegen, wodurch sie laufen kdnnen, als ob sie FGBe 
hatterv Deshalb wurden verschiedene Arten von Knie- 
gelenkstnjkturen zur Simulation der Bewegung eines 
Kniegelenks entwickelt, um diesen oben genannten Be- 
darf zu erfullen. Kunstliche GliedmaBen sindjedoch me- 
chanische Strukturen, und Menschen mit Beinbehinde- 
rungen mussen den Oberschenkel bewegen kdnnen, 
damit die kunstlichen GliedmaBen arbeiten. Gewohn- 
lich verwendete kunstliche GliedmaBen umfassen eine 
Druckvorrichtung, die eine Achse verwendet, so daB sie 
sich im Verhaltnis zu einem Schaft drehen. Da die kunst- 
lichen GliedmaBen jedoch nicht tatsachlich Teil des 
menschlichen K&rpers sind, ist deren Kontrolie und 
gleichmaBige Bewegung schwierig. Kunstliche Glied- 
maBen drehen sich zu schnell, wenn sie beim Laufen 
gedreht werden. Wenn kunstliche GliedmaBen zu stark 
gebeugt werden, kdnnen sie die Druckbuchse nicht 
durchlaufen, dadurch bewegen sich die kunstlichen 
GliedmaBen schnell in einen rechten Winkel. 
[0002] Foiglich ist es eine Aufgabe der vorliegenden 
Erfindung, die Struktur eines Kniegelenks zu verbes- 
sern, wodurch die oben genannten Nachteile beseitigt 
und gemildert werden konnen. 

[0003] Diese Aufgabe wird durch einen Kniegelenk 

gemaB Anspruch 1 gelost. 

[0004] Die beigefugten Zeichnungen zeigen: 

Fig. 1 eine auseinandergezogene Darstellung 

des erfindungsgemaBen Kniegelenks; 

Fig. 2 einen Langsschnitt des erfindungsge- 

maBen Kniegelenks; 

Fig. 3 und 4 dasArbeitsprinzip des erfindungsgema- 
Ben Kniegelenks; 

Fig. 5 das Herunterdrucken des Knopfes, um 

die Drehbewegung zu stoppen; und 

Fig. 6 eine auseinandergezogene Darstellung 

der Dreheinrichtung. 

[0005] Wie in den Zeichnungen und insbesondere in 
Fig. 1 gezeigt, verwendet das erfindungsgemaBe Knie- 
gelenk grundsatzlich einen Schaft 3000, der ein rotie- 
rendes TeilstOck 2000 in einem Grundkorperabschnitt 
1 000 halt, so daB das rotierende Teilstuck 2000 im Ver- 
haltnis zum Schaft 3000 gedreht werden kann. Am un- 
teren Ende des Grundkorperabschnittes 1 000 ist eine 
Buchse 1100 vorgesehen, die einen Stab 6000 halt, der 
schwenkbar mit dem Kndchel und dem FuB verbunden 
wird. Eine Dampfungseinrichtung 5000 ist durch einen 
Stift 5200, der durch ein Loch 1010 am unteren Ende 
des Grundkdrperabschnitts 1 000 veriauft, schwenkbar 



mit dem Grundkorperabschnitt 1 000 verbunden, so daB 
die Dampfungseinrichtung 5000 im Verhaltnis zum Stift 
5200 gedreht werden kann. Das andere Ende der 
Dampfungseinrichtung 5000 ist durch einen Stift 5300, 

s der durch die Locher 2110 der Dreheinrichtung 2100 
und ein Loch 5010 der Dampfungseinrichtung 5000 
geht, drehbar mit dem hinteren Ende der Dreheinrich- 
tung 2100 verbunden, so daB beim Drehen der Drehe- 
inrichtung 2100 im Uhrzeigersinn (siehe Fig. 3) die 

10 Dampfungseinrichtung 5000 die Bewegung der Drehe- 
inrichtung 2100 verlangsamt, wodurch verhindert wird, 
daB der Anwender aus dem Gleichgewicht kommt, und 
er somit vor einer Gefahr geschutzt wird. Auf der Ober- 
seite des Grundkorperabschnitts 1 000 ist auBerdem ein 

is Elastomer 51 00 angebracht, um einen StoB und einen 
Sen lag zu absorb ieren, die erzeugt werden, wenn sich 
das rotierende Teilstuck 2000 zuruckdreht. 
[0006] Ein Schwenkteil 61 00 ist im Oberschenkel des 
Benutzers installiert, und eine Abdeckung 4000 ist mit 

20 dem Schwenkteil 6100 verbunden. Die Abdeckung 
4000 ist durch einen Stift 5400, der durch das Loch 2130 
der Dreheinrichtung 2100 geht, mit der Dreheinrichtung 
2100 verbunden. 

[0007] Siehe Fig. 2, eine Buchse 2200 und ein Ein- 

25 weglager 2300 sitzen in der Dreheinrichtung 2100 des 
rotierenden Teilstucks 2000, und zwei Ablenk- bzw. 
Prailteile (nachfolgend als Prallteile bezeichnet) 2400 
und 2500 sind auf den beiden Enden der Dreheinrich- 
tung 2100 befestigt. Ein Schaft 3000 erstreckt sich 

30 durch den Grundkorperabschnitt 1 000 und die Drehein- 
richtung 2100 uhd greift in eine Schraube 3100 ein, so 
daB die Dreheinrichtung 21 00 im Verhaltnis zum Schaft 
3000 gedreht werden kann. Die Prallteile 2400 und 2500 
sind mit Lagern 2410 bzw. 2510 versehen, damit die 

35 Drehbewegung des rotierenden Teilstucks 2000 gleich- 
maBig wird. AuBerdem ist die Oberseite der Damp- 
fungseinrichtung 5000 mit einem Lager 5020 versehen, 
damit die Drehbewegung der Dampfungseinrichtung 
5000 gleichmaBig wird. 

40 [0008] Siehe Fig. 3 und 4, wenn die Abdeckung 4000 
im Verhaltnis zum Schaft 3000 bis zu einer Position ge- 
dreht wird, in der sich die Dampfungseinrichtung 5000 
nicht mehr zusammenziehen kann, kann die Damp- 
fungseinrichtung 5000 die Rotationsgeschwindigkeit 

45 noch immer verringern. Innerhalb der Abdeckung 4000 
befindet sich eine Schraube 41 00 die in einen Druckstab 
4200 eingreift, so daB das Drehen der Schraube 4100 
die Position des Druckstabs 4200 regeln kann. Durch 
Einstellen der Position des Druckstabs 4200 kann die 

so angewendete Kraft geregelt werden. 

[0009] Wie in Fig. 5 und 6 gezeigt, dreht sich das Ein- 
weglager 2300 nur in einer Richtung, so daB sich das 
Einweglager 2300 nur dann dreht, wenn das rotierende 
Teilstuck 2000 entgegengesetzt zum Uhrzeigersinn ge- 

55 dreht wird. Wenn das rotierende Teilstuck 2000 im Uhr- 
zeigersinn gedreht wird, kann sich das Einweglager 
2300 nicht drehen, so daB die AuBenoberflache 2310 
des Einweglagers 2300 im Gleichklang mit dem rotie- 
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renden Teilstuck 2000 gedreht wird. Da sich die AuBen- 
oberflache 2310 des Einweglagers 2300 innerhalb der 
Buchse 2200 dreht, nimmt die Reibung zwischen diesen 
zu, wodurch sich das rotierende Teilstiick 2000 entge- 
gengesetzt zum Uhrzeigersinn schnell, jedoch im Uhr-. 5 
zeigersinn langsam dreht. AuGerdem ist die Drehein- 
richtung 21 00 an der Oberseite mit einer Offnung 21 20 
versehen, in der ein Knopf 2600 sitzt. Wenn der Knopf 
2600 heruntergedruckt wird, nimmt der Abstand 2220 
der Buchse 2200 ab r wodurch die Reibung zwischen der 10 
AuQenoberflache 231 0 des Einweglagers 2300 und der 
Innenoberflache 2210 der Buchse 2200 zunimmt, wo- 
durch die Drehbewegung gebremst wird. Somit muB nur 
wenig Kraft angewendet werden, urn die Bewegung zu 
unterbrechen. AuBer in der Position, in der das Drucken '5 
des Knopfes 2600 unmoglich ist, kann der Benutzer die 
Drehbewegung unterbrechen, selbst wenn der Winkel 
30 Grad uberstelgt. 
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Patentansprtiche 



1. Kniegelenk, gekennzeichnet durch einen Schaft 
(3000), der ein rotierendes Teilstuck (2000) in ei- 
nem Grundkorperabschnitt (1000) anordnet, wo- 25 
durch sich der Grundkorperabschnitt im Verhaltnis 
zum Schaft drehen kann, wobei das rotierende Teil- 
stuck mit einem Einweglager (2300) versehen ist, 
durch das sich das rotierende Teilstuck schnell ent- 
gegengesetzt zum Uhrzeigersinn in seine ur- 30 
sprungliche Position zuruckbewegen kann, und das 
eine Dampfungseinrichtung (5000) und eine starke- 

re Reibung anwendet, damit sich das rotierende 
Teilstuck im Uhrzeigersinn langsam dreht, wodurch 
ein Behinderter kunstliche GliedmaBen bequem 35 
und leicht steuern und benutzen kann. 

2. Kniegelenk nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, da3 der Grundkorperabschnitt (1 000) an 
der Oberseite mit einem Elastomer (5100) verse- 40 
hen ist, das einen StoB und einen Schlag absor- 
biert, die erzeugt werden, wenn sich das rotierende 
Teilstuck (2000) zuruckdreht. 
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